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AppaiaB axtema pour la laoonadtutloii da la partia aup4itoufa da I'lNiniAnia. 

St) II comprand diffarentB ^^ments (2, 3, 4, 5. 6, 7. 8, 9. 
3;12 et 13) pour maintenlr un membra sup6rieur I6s6 da 
mantdmd rstatxiver at oonsarvBf certains poramdli^ India* 
pansaUes pour rtallsar I'opMlon d savolr. 

- angle da rdtrotoreion 
• loraouaur da lliumAnja 

- Incflnaison de ('humerus 

- amplaceinant de la caiotta supMeura. 
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La pr6sente Invention a trait d un apparell externa pernettant la 
reconstltutlon de I'extr^mlt* sup^rleure de I'humfirus d'un bras droit ou 
gauche aprfes un traumatlsrae. Cet apparell est destine aux fractures de 
l*extr6Bit6 sup^rleure de I' humerus, comroe par exenpLe les fractures 
cfiphalo-tuWrositaires h quatre fragments. 

A ce jour, on ne connalt aucun apparell de ce genre qui permette de 
retrouver les paramfetres Indlspensables pour la reconstltutlon de La 
partle supdrieure de I'hum^rus. En effet^ cons6cut1veraent & un accident^ 
La tete ou L'extr^mlt* sup*r1eure de L«hum6rus peut 6clater, falsant 
dlsparaltre de pr6c1eux paramfetres,. ce qui empSche Le chlrurglen 
d*op6rer dans Les mellleures condltlons- 

Alnsl, certains de ces paramfetres sont obllgatolres pour la recons- 
tltutlon parfalte de I*extr4iii1t6 sup^rieure de L'hum^rus comme par 
exemple la Longueur, I 'emplacement de La calotte sup6r1eure, I'angle de 
rStrotorsion hum^rale et son Incllnaison. 

La pr^sente invention vise plus sp^claleroent un apparell propre d 
pemiettre la reconstltutlon de I'extr6ni1t6 sup6r1eure de L«hura6rus, 

L'apparelL externe sulvant La pr6sente Invention a pour but de re- 
trouver et de conserver Les axes et les points de r6f6rences du membre 
op6r6, c'est-a-dire les parametres permettant La reconstltutlon de fex- 
tremite superieure de L'humdrus- 

L'appareil externe pour la reconstltutlon de L'extr6m1t6 sup6r1eure 

de L' humerus comprend : 

- une 6querre qui est solidalre d*une part & la jonctlon de 
ses deux branches d»une barre cyLlndrlque pr^vue dans un plan perpendl- 
culalre h celui de I'^querre et d'autre part sur chacune de ses branches 
d»une gouttifere pour la raise en place et I'lmmobi Lisation de I'avant- 
bras et du bras du patient ; 

- une noix de serrage dans laquelLe coulissent suivant deux 
directions senslbLement perpendicuLaires un premier tube solidalre d'un 
des pieds pr^vus d cheque extrdmit* Libre d'un demi-anneau n6taLL1que et 
une tige en forme de L dont la partie de plus grande Longueur est Intro- 
duite dans un al^sage m6nag« dans La barre cyLlndrlque ; 

- un second tube m6tall1que qui se d6pLace sur le demi-anneau 
par I" intermedial re d'un coulisseau, tandis que son extr6mit6 Libre coro- 
porte une rallonge qui est immobilis^e & La longueur dfislr^e ; 

- des pat ins en matifere plastique places en vis-6-vis h IMn- 
t6rieur du derai-anneau et qui coulissent Librement d I"extr*m1t6 Libre 
des pieds ; 



2 



2692472 



- et un dispositif de serfage f 1x6 a L»extr6ro1t6 llbre de la 
paLlonge dans Lequel est serr6e soit une tige de centrage en forme de U 
pour le rftgLage de I • apparel L, soit une potence qui supporte un implant 
pour permettre la reconstruction de I'extr6mit6 sup6rieure de l«hum6rus- 

Le dessin annexe, donn6 a titre d'exemple^ permettra de raieux 
comprendre I' invention^ Les caract^Hstiques qu'elle prdsente et les 
avantages qu'elle est susceptible de procurer : 

Fig. 1 est une vue en perspective £cLat«e Ulustrant les dlf- 
f^rents 6l6ments comprenant l*appare1l externe sulvant IMnventlon. 

Fig- 2 est une vue en perspective wontrant l*appare1l externe 

assemble. 

Fig- 3 est une vue repr6sentant Le fonctionneroent de L'appa- 
reil sulvant I' invention- 

On a repr6sente en fig, 1 et 2 un apparel I 1 pour la reconstltutlon 
de L'extrem1t6 sup^rieure de I'humerus d'un bras gauche ou droit d'un 
patient. L' apparel I 1 qui est externe par rapport au oembre Ws* coni- 
prend une 6querre 2 qui est solldaire k la jonctlon de ses deux branches 
2a et 2b d"une barre cyllndrique 3 perpendiculaire au plan de ces bran- 
ches. Les branches de I'^querre 2 sont prdvues inclin6es d'un angle de 
110 degree I'une par rapport ^ fautre, tandis que sur chacune de 
celles-ci est fixee respectiveraent une gouttiere 4 et 5 pour la raise en 
place et I' immobilisation du bras et de l»avant-bras. 

L'extr6mit6 llbre de La barre cylindrique 3 est percfie d'un aUsage 
3a perpendiculaire & son axe principal, tandis que le bout de ladlte 
barre supporte une vis de serrage 3b qui dAbouche k I'int^rieur dudit 
al6sage. A IMntfirieur de L'al6sage 3a est introduiteet immobiLis^dune 
tige 6 en forme de L- Cette dernifere comporte k L'une des extr6m1t6s 
Libre une but^e de retenue 6a. 

une noix de serrage 7 coraportant une vis de serrage 7a est mont^e 
sur I'extr6mit6 Libre de La tige 6 entre la but^e de retenue 6a et Le 
coude de celle-cl. 

Un deni-anneau 8 r4aL1s6 en mital comporte k cheque extrifimit* et 
perpendiculairement k celle-cl des pleds 8a dont I'un au moins est soll- 
daire d'un tube 8b dirig6 vers I'exterieur du deml-anneau. Le tube 8b 
est introduit k I'int^rieur de la noix de serrage 7 sulvant une direc- 
tion sensiblement perpendiculaire k celle de la tige 6, de manifere k 
amener le derai-anneau 8 au-^essus de la gouttifere 5 (fig- 2>- Les pleds 
8a et le tube 8b sont traverses par des patlns 9 en raatlfere pLastlque 
qui sont places en vIs-A-vIs k IMnt^rleur du deml-anneau 8. 
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Ues patlns 9 sont pr^vus d couLissenent libre h IMnt^rleur' des 
pieds 8a et du tube 8b de roan^fere k venir en contact centre L'6p1condyle 
et L»^p1trochL6e de L'humSrus Lorsque ce dernier est linmobiUs* dans la 
gouttl^re 4^ comne on Le verra mieux plus loin. 

Le deml-anneau 8 comport e sur L'une des faces externes des gra- 
duations 8c qui sont espac^es chacune d'un angle d'environ 5«». Sur le 
demi-anneau 8 est pr^vu un couUsseau 10 associ6 ^ une vis de serrage 
10a pour son immobilisation angulaire. L'une des faces du coulisseau 10 
est solidaire d'un tube lOd & IMnt^rieur duquel glisse une rallonge 10c 
qui est inraobilis^e par une vis de serrage lOd, le tube 6tant perpendi- 
culaire au coulisseau. La rallonge lOc comporte un m^plat lOe sur lequel 
sont prfevues des graduations^ tandis que son extrdmit* libre est soli- 
daire d'un dispositif de serrage 11 qui permet la fixation soit d'une 
tige de centrage 12 en forme de soit d'une potence 13 sur laquelle 
est dispose un implant 14. 

La potence 13 peut §tre pr6vue d'une configuration diff^rente sui- 
vant Le type d' implant 14 qu'il faut introduire. En effet^ la fixation 
de l- implant 14 sur la potence 13 peut §tre r^alistesoit par le c6ne 
norse sur lequel est fix^ La calotte sph*rique, soit par I •aileron pour 
permettre la mise en place de la calotte spfirique sur I' implant. 

La tige 12 en forme de U comporte sur L'une des branches et plus 
particuliferement celle rfef^renc^e 12a une queue de diamfetre plus grand 
qui est introduite dans la diaphyse hum^rale, comme on le verra nieux 
plus Loin. 

Ainsi, il existe une tige 12 pour chaque diametre de trou pratique 
d I'int^rieur de la diaphyse hun^rale et principalement trois diarofetres 
diff^rents, un petlt^ un moyen ou un grand. Les diamfetres de la queue 
12a correspondent k la r§pe utilisfie pour la realisation du trou dans la 
diaphyse hum^rale. 

Oe plus, la tige 12 en forme de U a pour r6Le de rep^rer et de 
relever sur L'appareil externe 1 La longueur de L'hum6fus accident*. 

L' implant 14 support* par la potence 13 est une prothfese dite fac- 
tice permettant de d*teminer les derniers parametres de celle-ci, 
c'est-&-dire son inclinaison, son dianfetre^ sa hauteur et son emplace- 
ment. De plus, pour une mise en place parfaite, I'angle de r*trotorsion 
pourra fttre modifi* pour permettre d L' implant 14 de p6n6trer correcte- 
ment dans la diaphyse hum^rale. Ensuite^ L' implant 14 sera retir* pour 
Laisser La place h La veritable prothfese qui sera ciment6e dans la 
diaphyse humfirale. L'appareil externe 1 permet de maintenir la prothfese 
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pendant La solidification du ciment afin d"^viter toute erreur 
dMnpLantation. 

On constate que les graduations 8c dont le zSro de r6f6rence se 
trouve au milieu du demi-anneau 8 sont rdparties de manifere que ceLles 
pr^vues entre Le pied 8a soLldaire du tube 8b et Le z^ro de r^fftrence 
pernettent de determiner Les angles de rdtrotorsion d'un merobre sup6- 
rieur droit, Les autres graduations pr^vues entre le z6ro de reference 
et I' autre pied 8a ^tant destinees au caLcul des angles de r^trotorslon 
d'un membre sup6rieur gauche. 

De plus, le coulisseau 10 comport e une fenfitre sur sa face sup6- 
rieure, c'est-4-dire celle supportant le tube afin de pennettre k 
l*op6rateur de lire les graduations 8£ determinant l*angle de rdtrotor- 
sion de I 'humerus. 

Le fonctionnement de I'appareil decouLe de La description pr6c6- 
dente. L'operateur precede de La maniere suivante : 

- IL fait pi voter Le demi-anneau 8 sur le c8te et autour de la 
tige 6 en forme de L pour liberer I'acces aux gouttieres 4 et 5. 

- IL deplace le coulisseau 10, soit d gauche, solt h droite 
sur le demi*-anneau 8 afin de preparer I "angle de ret rotor si on en fonc- 
tion du aembre opere. Le tube 10b so I Ida ire du coulisseau 10 ne comporte 
pas la rallonge 10c de maniere e faci liter La manipulation de I'appareil 
1. 

- IL immobilise le bras et L'avant-bras du membre superieur 
lese Cgauche ou droit) e I'interleur des gouttieres 4 et 5 par IMnter- 
mediaire de bandes eiastiques afin que le bras solt place dans la 
gouttiere 5 et l"avant-bras dans La gouttiere 4. 

- II place au-dessus du bras le demi-anneau 8 pour amener si- 
multanement les patins 9 de part et d'autre de la partie inf6rieure de 

I 'humerus. 

- IL serre Les differentes vis de serrage Sfe et 7a pour fixer 
Le demi-anneau 8 au--dessus du bras. 

- II Introduit sinultanement la rallonge 10c dans le tube lOfe 
et La queue 12a de La tige 12 h I'interleur de la diaph/se humerale. La 
tige 12 est prealablement fixee sur la rallonge 10c par I ■ Intermedial re 
du dispositif de serrage 11. 

- II bloque la rallonge 10c e I'interleur du tube 10b e la 
longueur desir6e par L' intermedial re de La vis de serrage 10^ pour gap- 
der en reference La longueur de I 'humerus. 

- II regie Les patins 9 afin qu'ils viennent en appui contre 
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L'^pltrochUe et l*£p1condyle de L'hundrus. ce r^glage est effectu^ en 
hauteur par La translation de la tige 6 en forme de L & L*1ntdrfeur de 
L*al6sage 3a, tandis que I' IncLlnalson angulaire est r^alls^e par Le d6<- 
pLacement du couLlsseau 1Q sur Le demi-anneau 8. 
5 - IL ImmobiLlse Le coulisseau 10 et le deml-anneau 8 par IMn- 

termddiaire des vis de serrage 10a et 3a suivant la position angulaire 
d6terniin6e, de nanifrre que Le tube 10b se confonde avec L*axe 
diaph/saire de L' humerus. 

- IL retire La tige 12 en forme de U en deserrant Le disposl- 

10 tif 11. 

- Il introduit siraultanement la potence 13 dans Le dispositif 
de serrage 11 et I 'implant fact ice 14 dans la diaphyse hum§rale. LMm- 
plant 14 est pr^alablement fix4 h la potence 13. 

-* Il prepare I'extr4mit6 sup^rieure de L' humerus en vue de 
15 L" introduction de La prothftse totale definitive. 

- IL retire la potence 13 pour y fixer La prothfese totale 
definitive. 

- XL introduit d L'aide de La potence 13 L' implant d^finitif 
avec sa calotte a I'intdrieur de La diaphyse hum^rale. Cet implant doit 

20 Stre introduit avec du ciroent en vue de son maintien. L'appareil externe 
assure La prise du scellement. 

- Il retire l^appareil externe 1^ lorsque la prothfese defini- 
tive est totalement sceliee. 

On note que L'appareil externe pour La reconstitution de L"extr6ni- 
25 t6 sup6rieure de L" humerus peut St re utilise aussi bien pour un nembre 
super ieur gauche que pour un mendbre superieur droit sans modification 
dud it appareil. 

I I doit d'ailleurs Stre entendu que la description qui precede n'a 
ete donnee qu*d titre d'exemple et qu*elle ne limite nullement le domai- 
30 ne de L" invention dont on ne sortirait pas en remplapant les details 
d' execution decrits par tous autres equivalents. 
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REVENDICATION S 

1, Apparell pour La reconstltutlon de L"extr*n1t* sup4r1eure de 
l*huffl6rus d'un merabre sup4r1eur droit ou gauche, caractdrise en ce qu'U 
conprend : 

- une dquerre (2> qui est solidaire d'une part h la jonctlon 
de ses deux branches (2a, 2b) d'une barre cylindrique (3) pr6vue dans un 
plan perpendicuLaire d ceCui de L'6querre et d^autre part sur chacune de 
ses branches d'une gouttUre C4), (5) pour La aise en place et LMimaobi- 
Lisatlon de L'avant bras et du bras du patient ; 

- une noix de serrage (7) dans LaqueLLe couLlssent suivant 
deux directions sensibLeraent perpendiculaires un premier tube (8b) 
solidaire d'un des pieds (8a) pr^vus & cheque extr6mit6 Libre d'un 
demi-anneau m^taUique (8) et une tige (6) en forme de L dont La partie 
de plus grande Longueur est introduite dans un al^sage (3a) m^nag* dans 
La barre cyLlndrique (3) et maintenue par LMnter«6diaire d'une vis de 
serrage (3^) ; 

- un second tube a^talLique (10b) qui se dfipLace sur Le demi- 
anneau (8) par LMnterm4diaire d'un couLisseau (10)^ tandis que son ex- 
trdmit^ Libre comporte une ralLonge (10c) qui est immobilis^e k La Lon- 
gueur d4sir6e par L' intermedial re d'une vis de serrage (10d) ; 

- des patins (9) en mati^re pLastique pLac6s en vis-^-vis d 
L'int6rieur du demi-anneau (8) et qui couLissent Libreroent h l'extr*»it* 
Libre des pieds (8a)* 

- et un dispositif de serrage (11) fix6 h L'extr^ait* Libre de 
La ralLonge (10£) et dans Lequel est serr^e soit une tige de centrage 
(12) en forne de U pour le reglage de L'appareil, soit une potence (13) 
qui supports un implant (14) pernettant de dfifinir Les angles 
d'inclinaison de I'humSrus. 

2- Appareil suivant la revendication 1, caract6ris6 en ce que La 
barre cylindrique (3) est percfie ft son extr^rait* Libre d'un aldsage 
transversal (3a), tandis que son bout supports une vis de serrage (3b> 
qui d^bouche ft L'int^rieur dudit al^sage. 

3. Appareil suivant la revendication 1, caractAris* en ce que La 
noix de serrage (7) comporte une vis de serrage (7a) pour maintenir en 
nSme temps le tube (8b) solidaire du demi-anneau (8) et La branche de 
plus petite longueur de la tige (6) en forme de L. 

4. Appareil suivant La revendication 1, caract6ris6 en ce que Le 
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tube (%) est orients vers I'ext6r1eur du denl-anneau (8). 

5. Apparell sulvant La revendlcation 1, caract^Hsd en ce que que 
L'une des faces externes du deni-anneau C8) eomporte des graduations 
dont le z^ro de r^fdrence se trouve au milieu dudit deml-araieau. 
5 6. Apparell sulvant la revendlcation 1^ carcat^rls^ en ce que la 

rallonge (10c> eomporte au moins un m^plat de serrage ClOe) sur lequel 
sont pr^vues des graduations. 

7. Apparell sulvant La revendlcation ^, caract^rls^ en ce que La 
tige de centrage (12) eomporte sur l'une des branches du U une queue 

10 C12§) de dlam^tre plus grand. 

8. Apparell sulvant Les revendl cat Ions 1 et 7, caract6r1s6 en ce 
que le diam^tre de La queue C12a) correspond 6 celul de la rSpe utllls^e 
pour r^allser le trou dans la diaph/se hundrale. 

15 
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External support mechanism for fractured upper arm or elbow joint - 
has two support channels for arm around elbow joint, connected via 
series of angularly-adjustable rods and tubes including locking nuts 
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Abstract 



The two branches (2a, b) of an elbow support are connected about a cylindrical bar (3) and include 
curved arm plates (4,5). A locking nut (7) connects a tut>e (8b) carrying a semicircular metal plate (8), 
to an L-shaped shaft (6) which is tockable into a hole (3a) in the cylindrical bar connecting the elbow 
support members. 

A second tube (10b) is secured to the semicircular plate by a slider (10) which moves along the plate. 
An extension (10c) of this tuk>e is attached to a U-shaped centring shaft (12) or a bar (13) supporting 
an implant (14) allowing control of the angle of inclination of the humerus. 

ADVANTAGE - Rapid, secure and flexible adjustment to suit different patients and bone positioning 
requirements. 

Data supplied from the esp@cenet database - 12 



.7abstract?LG=en&C Y=gb&DB=EPD&PNP-FR2692472&PN=FR2692472&ABSFLG=^29/ 1 0/200 1 




8/9 'd T0ToN 



Qdu^id isioKjaa 



ZT:eT T002*1DO*92 




8/Zd TBToN 



QdUdlS lSI0N3a 



8T:GT T002±OO-92 




a^e'd T0T5N 



8T:eT T002*XDO*92 



